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Revisões deste manual

Revisão 1.00 – Versão inicial deste manual.

1. Introdução

O device driver FiscNET é uma ferramenta disponível para desenvolvedores de aplicações DOS que facilita a comunicação entre o aplicativo desenvolvido e a impressora fiscal LOGGER geração II através do protocolo de mesmo nome - FiscNET. O device driver FiscNET pode ser usado a partir de qualquer linguagem de programação que tenha acesso a arquivos do tipo texto.

O device driver FiscNET possui um nome de dispositivo pelo qual o aplicativo fará referência. Neste caso, FISCNET0 identifica o nome de dispositivo do device driver e FiscNET.sys o nome externo do mesmo. Neste manual, o nome FiscNET.sys será referenciado apenas na parte de instalação do manual, sendo FISCNET0 utilizado no restante da descrição de seu funcionamento.

2. Ambiente

O ambiente necessário para instalação do device driver é: 

Microcomputador IBM 386 ou superior;

Sistema Operacional DOS 6.00 ou superior;

As linguagens de programação que podem acessar o device driver são determinadas apenas pela característica de poderem ler e escrever dados em arquivos texto. Exemplo de linguagens que têm recursos para acessá-lo: C, Clipper, Dataflex, Cobol, Basic, Pascal, Assembler, FoxPro entre outras.
3. Instalação

Para instalar o device driver, deve-se acrescentar uma linha de chamada no arquivo de configuração do DOS - CONFIG.SYS. Considerando que a porta serial que será utilizada para comunicar-se com o equipamento fiscal seja a COM1, a seguinte linha deverá ser inserida no CONFIG.SYS:

DEVICE = \caminho\FISCNET.SYS /1

Caso a porta serial a ser utilizada seja a COM2, basta trocar /1 por /2 na linha acima mencionada. A inclusão ou alteração desta linha no CONFIG.SYS poderá ser feita com qualquer editor de texto, como por exemplo, o EDIT do próprio DOS.

O próximo passo após edição do CONFIG.SYS é salvá-lo e reinicializar (desligar e ligar novamente) o computador. Os tipos de mensagens que podem ser exibidas durante a instalação são:

· instalação com sucesso
Device Driver FISCNET0 instalado! 

@2003 Copyright ZPM Automacao Comercial 

Versao x.xx 

· instalação com erro
Device Driver FISCNET0 NAO instalado! 

Erro => <Descrição do erro> 

@2003 Copyright ZPM Automacao Comercial 

Versao x.xx 

Caso a instalação do device driver não ocorra com sucesso, o motivo do erro é informado na segunda linha da mensagem de instalação. 

É importante também conferir a existência de qualquer outro software (device driver ou residente) que seja carregado a partir do CONFIG.SYS ou AUTOEXEC.BAT o qual esteja configurado para operar pela mesma porta serial que o FISCNET0. Por exemplo, caso exista um device driver do mouse que esteja direcionado para a mesma porta serial pode fazer com que nenhum deles funcionem corretamente.

4. Utilização

O FISCNET0 pode ser utilizado a partir de qualquer linguagem de programação que tenha acesso (abertura, leitura, escrita, fechamento) a arquivos texto. A aplicação a ser desenvolvida para o computador deverá comunicar-se com o device driver para enviar comandos e receber mensagens do equipamento fiscal.

Durante a explicação do funcionamento do device driver, serão utilizados exemplos escritos na linguagem C - com a sintaxe dirigida ao compilador Borland C 2.0 (DOS) e Clipper - com sintaxe para o compilador Clipper 5.01.

4.1 Conexão do device driver via aplicação

O device driver FISCNET0 representa o canal de comunicação entre o aplicativo e o equipamento fiscal. Este canal é implementado pelo device driver como um simples arquivo de dados, tal como um arquivo texto padrão, por onde serão recebidos os comandos e enviadas as respostas. Desta forma, para iniciar o uso do device driver a partir da aplicação que está sendo desenvolvida, deve-se executar um comando de abertura do arquivo FISCNET0 para escrita e leitura. 

Exemplo:

1. Linguagem C



.



.



.



/* Headers utilizados */



#include <stdio.h>



#include <stdlib.h>



#include <process.h>



#include <string.h>



#include <io.h>



#include <fcntl.h>



#include <sys\stat.h>



#include <errno.h>



.



.



.



/* Variáveis */



extern errno;



int hd;



/* Acesso ao device driver */



hd = open("FISCNET0", O_RDWR);  /* Abre para escrita e leitura */



if (hd == -1) {




printf("Erro na abertura do device driver FISCNET0!\n");




printf("Codigo do erro [%d]\n", errno);




exit(1);



}



.



.



.

2. Clipper


.



.



.



public hd



hd = fopen("FISCNET0", 2)

&& Abre para escrita e leitura



if ferror() > 0




? "Erro na abertura do device driver FISCNET0!"




? "Codigo do erro "+str( ferror(), 3 )




quit



endif



.



.



.

Observações sobre o exemplo:

· Não há necessidade de informar o caminho (path) do device driver, tendo em vista que este foi instalado na memória do computador a partir do CONFIG.SYS.

· Se o resultado da abertura do dispositivo FISCNET0 foi realizada com sucesso, o descritor do arquivo (ou ‘handle’ - no caso dos exemplos, a variável ‘hd’) referenciará todas as operações de acesso ao device driver.

· Caso haja erro, deve-se dar o mesmo tratamento que é dado na abertura de um arquivo normal.

4.2 Formato dos Comandos do Device Driver

O device driver reconhece e executa os comandos recebidos da aplicação através de um padrão. A sintaxe deste padrão dos comandos aceitos segue abaixo:

<InicioCmdDD><ComandoDD><CR><LF>[<ParametrosDD><CR><LF>]

	NOTA

	Parâmetros informados entre os símbolos < > são obrigatórios, enquanto que aqueles informados entre [ ] são opcionais.


onde,

<InicioCmdDD> é um campo obrigatório de 1 (um) byte, com o código ASCII 2 (STX), informando que está iniciando um comando válido para o device driver;

<ComandoDD> é um campo obrigatório de 1 (um) byte, informando o comando para que o device driver a realize uma função solicitada pelo aplicativo; a lista dos comandos é apresentada no tópico seguinte.

<CR><LF> são os valores constantes ASCII 13 e ASCII 10;

<ParametrosDD> são parâmetros do comando enviado ao device driver. Alguns comandos exigem parâmetros, outros não, conforme será apresentado no tópico a seguir.

4.2.1 Comandos do Device Driver

O parâmetro <ComandoDD> que define os comandos que a aplicação pode solicitar ao device driver pode assumir os seguintes valores:

  4.2.1.1 Executa Comando FiscNET

	<ComandoDD>

	ASCII
	Decimal
	Hexa

	@
	64
	40


Este comando solicita que o device driver transmita um comando do protocolo FiscNET ao canal serial que estiver conectado. O comando FiscNET deve ser informado como parâmetro do comando ao device driver.

	<ParametrosDD>

	ASCII
	Decimal
	Hexa

	;
	59
	3B

	<Identificação do Comando>

Seção 2 – Protocolo FiscNET
	-
	-

	;
	59
	3B

	[<Identificação dos Parâmetros>]
Seção 3 – Protocolo FiscNET
	-
	-


Exemplo: Para transmitir um comando de avanço de papel para o equipamento conectado, deve-se escrever o seguinte comando no dispositivo:

<STX>@<CR><LF>
;LeHora;NomeHora=”HoraUltimoDoc”<CR><LF>
onde, 

· <STX> representa o caracter ASCII 2;

· @ informa ao device driver que um comando deve ser enviado via porta serial;

· <CR><LF> representam os caracteres ASCII 13 e 10 respectivamente;

· ; é o primeiro caracter do parâmetro do comando do device driver (conforme sintaxe)

· LeHora identifica o comando FiscNET (conforme seção 2 do protocolo)

· ; é o caracter obrigatório que separa as seções 2 e 3

· NomeHora=”HoraUltimoDoc” identifica o parâmetro do comando FiscNET (conforme seção 3 do protocolo)

· <CR><LF> representa o finalizador do comando do device driver

  4.2.1.2 Obtém Código de Retorno do ECF – Seção 1 FiscNET

	<ComandoDD>

	ASCII
	Decimal
	Hexa

	A
	65
	41


Este comando deve ser enviado ao device driver após a transmissão de um comando FiscNET. Com ele, o aplicativo solicita a obtenção do retorno (seção 2 do protocolo FiscNET) do último comando FiscNET enviado.

<ParametrosDD> não deve ser preenchido para este comando.

Exemplo: Solicitação do código de retorno do comando de leitura de hora:

<STX>A<CR><LF>
onde, 

· <STX> representa o caracter ASCII 2;

· A informa ao device driver que deseja receber o código de retorno do último comando FiscNET – seção 2 do Protocolo;

· <CR><LF> representam os caracteres ASCII 13 e 10 respectivamente;

  4.2.1.3 Obtém Resposta ECF – Seção 2 FiscNET

	<ComandoDD>

	ASCII
	Decimal
	Hexa

	E
	69
	45


Este comando também deve ser enviado ao device driver após a transmissão de um comando FiscNET. Com ele, o aplicativo solicita a obtenção da resposta (seção 3 do protocolo FiscNET) do último comando FiscNET enviado.

<ParametrosDD> não deve ser preenchido para este comando.

Exemplo: Solicitação da resposta do comando de leitura de hora:

<STX>E<CR><LF>
onde, 

· <STX> representa o caracter ASCII 2;

· E informa ao device driver que deseja receber a resposta do ECF quanto ao último comando FiscNET enviado – seção 3 do Protocolo;

· <CR><LF> representam os caracteres ASCII 13 e 10 respectivamente;

  4.2.1.4 Configuração do Device Driver

	<ComandoDD>

	ASCII
	Decimal
	Hexa

	F
	70
	46


Este comando permite configurar o comportamento do device driver em algumas situações e ler sua configuração. <ParametrosDD> determina o tipo de configuração a ser lida ou definida, conforme indicado abaixo:
	<ParametrosDD>

	ASCII
	Decimal
	Hexa

	Byte 1
	-
	-

	Byte 2
	-
	-


A tabela a seguir indica os valores possíveis e seus significados:

	Byte 1
	Byte 2
	Configuração

	0
	0
	Retorna a versão atual do device driver.

	0
	1
	Retorna a porta serial em uso.

	0
	2
	Define o Timeout – tempo máximo de espera, a ser considerado pelo device driver para os próximos comandos FiscNET. O valor do timeout a ser definido deve seguir o campo Byte 2. A unidade de tempo que o timeout deve ser informado é em milissegundos.

	0
	3
	Obtém o Timeout em uso pelo device driver.

	0
	4
	Define o valor de identificação do próximo comando FiscNET (seção 1 do protocolo FiscNET). O valor de identificação a ser definido deve seguir o campo Byte 2.

	0
	5
	Obtém o valor de identificação do próximo comando FiscNET (seção 1 do protocolo FiscNET).


  4.2.2 Exemplo de uso de um Comando do Aplicativo para o Device Driver

Para exemplificar, abaixo será demonstrado a solicitação do aplicativo ao device driver para a transmissão de um comando FiscNET pela porta serial. É necessário que o aplicativo tenha previamente conectado-se ao dispositivo FISCNET0.

1. Linguagem C



.



.



.



char comando[200];



int escritos;



int tam_cmd;



/* Solicita ao dispositivo a transmissão do comando 'VendaItem'*/



comando[0] = '\2';

/* InicioCmdDD - STX */



comando[1] = '@';

/* ComandoDD - @
 */



comando[2] = '\xd';

/* CR */



comando[3] = '\xa';

/* LF */



comando[4] = '\0';



/* Monta o <ParametrosDD> */



/* Primeiramente, monta o valor obrigatorio ; */



strcat(comando,";");



/* Monta o caracter ; */



/* Monta as secoes 2 e 3 do Protocolo FiscNET */



strcat(comando,"VendeItem");


/* Monta o comando FiscNET */



strcat(comando,"; ");



/* Monta o caracter obrigatório ; */



/* Inicio da montagem dos parametros do comando FiscNET */



strcat(comando,"CodAliquota=-2 "); 


/* Situação Tributária */



strcat(comando,"CodProduto=\"7891000123456\" ");
/* Codigo do Produto */



strcat(comando, "NomeProduto=\"BISC VITAMINADO\" ");
/* Nome Produto */



strcat(comando,"PrecoUnitario=1,50 ");

/* Valor Unitario */

strcat(comando, "Quantidade=3 ");


/* Quantidade */



strcat(comando, "Unidade=\"Un\"");


/* Unidade */



/* Finaliza o comando com <CR><LF> */



tam_cmd = strlen(comando);



comando[tam_cmd++] = '\xd';



comando[tam_cmd++] = '\xa';



comando[tam_cmd] = '\0';



/* Escreve comando no dispositivo FISCNET0, ... */

/* ...indicando que deve ser enviado o comando FiscNET VendeItem */



escritos = write(hd,comando,strlen(comando));



.



.



.
2. Clipper


.



.



.



public comando



* Solicita ao dispositivo a transmissão do comando 'VendaItem'



&& Monta: <InicioCmdDD><ComandoDD><CR><LF>

&&        STX @ CR LF



comando = Chr(2) + ‘@’ + Chr(13) + Chr(10)



&& Monta o <ParametrosDD>



&& Primeiramente, monta o valor obrigatorio ; 



comando = comando + ";"







&& Monta as secoes 2 e 3 do Protocolo FiscNET



comando = comando + "VendeItem"

&& Monta o comando FiscNET



comando = comando + "; "


&& Monta o caracter obrigatório ; 



&& Inicio da montagem dos parametros do comando FiscNET



comando = comando + "CodAliquota=-2 " 
&& Situação Tributária



comando = comando + "CodProduto="+Chr(34)+"7891000123456"+Chr(34) 
&& Codigo Produto



comando = comando + "NomeProduto="+Chr(34)+ "BISC VITAMINADO"+Chr(34) && Nome Prod.



comando = comando + "PrecoUnitario=1,50 "

&& Valor Unitario

comando = comando + "Quantidade=3 "

&& Quantidade



comando = comando + "Unidade="+Chr(34)+"Un"+Chr(34)

&& Unidade



&& Finaliza o comando com <CR><LF>



comando = comando + Chr(13) + Chr(10)



&& Escreve comando no dispositivo FISCNET0, ...

&& ...indicando que deve ser enviado o comando FiscNET VendeItem 



escritos = fwrite( hd, comando, Len(comando) )



.



.



.

4.3 Retorno de um Comando do Device Driver

Após a transmissão de um comando para o dispositivo FISCNET0, o aplicativo deverá obter o retorno de sua execução. O retorno do device driver indicará a situação de aceite ou rejeição do comando enviado. O retorno deve ser obtido pelo aplicativo através da leitura do dispositivo FISCNET0 após ter enviado um comando. A sintaxe padrão do retorno de um comando enviado ao device driver segue abaixo:

<InicioRetDD><ComandoDD><RetornoDD><CR><LF>[<ParamsRetornoDD><CR><LF>]

onde,

<InicioRetDD> é um campo de 1 (um) byte, com o código ASCII 2 (STX), informando que está iniciando um retorno válido para identificação do aplicativo;

<ComandoDD> é um campo de 1 (um) byte, informando para qual comando está sendo informado o retorno a seguir.

<RetornoDD> é um campo de 2 (dois) bytes identificando o retorno. Os possíveis códigos de retorno serão detalhados abaixo.

<CR><LF> são os valores constantes ASCII 13 e ASCII 10;

<ParametrosRetornoDD> são informações adicionais ao retorno do comando. Há comandos do device driver que exigem retornos e informações adicionais, tais como a obtenção das configurações do dispositivo. 

<CR><LF> são os valores constantes ASCII 13 e ASCII 10;

Os possíveis retornos (campo <RetornoDD>) que o device driver pode devolver ao aplicativo são:

	<RetornoDD>

	Retorno
	Descrição do Retorno
	Situação

	00
	Comando aceito/ executado
	O comando foi aceito pelo device driver e será executado.

	01
	Parâmetro não aceito
	O comando não foi executado porque o parâmetro passado ao device driver não foi aceito.

	02
	Retorno do ECF não pronto
	O aplicativo enviou o comando para leitura do retorno (comando ‘A’ do device driver) ou da resposta (comando ‘E’ do device driver) do equipamento fiscal para o dispositivo, mas o equipamento ainda não respondeu ao comando FiscNET.

	03
	Device driver não está pronto para nova transmissão
	O comando ‘@’ não foi executado porque o último comando FiscNET enviado para o equipamento fiscal ainda não foi concluído com uma resposta. Somente será possível enviar novo comando ‘@’ após a ocorrência de timeout ou após a recepção da resposta enviada do equipamento ao device driver.

	04
	Equipamento fora de linha ou desconectado
	Não foi possível enviar comando para o equipamento fiscal. Sem sinal de CTS.

	05
	Comando inexistente
	Foi enviado um comando sintaticamente correto para o device driver, porém inexistente.

	06
	Erro de sintaxe em comando recebido
	Foi enviando um comando mal construído para o device driver, ou seja, fora do padrão que o dispositivo reconhece.


	NOTA

	Apesar de permitir a configuração de timeout de comandos FiscNET, quando ocorrer esta condição de erro, a mesma não será informada através de um retorno específico do device driver. O timeout será informado ao aplicativo através do formato de um retorno FiscNET. Para o aplicativo, após a ocorrência do timeout, será retornado em <RetornoDD> o código 00 (comando aceito/executado) para o comandos ‘A’ e ‘E’ e os valores retornados para estes comandos (<ParamsRetornoDD>) informarão a condição de timeout propriamente dita.


	NOTA

	Possíveis causas para problema de Timeout:

· Verifique se o driver de mouse está instalado no AUTOEXEC.BAT ou no CONFIG.SYS. Pode haver um conflito com o tipo de driver de mouse e o FISCNET.SYS. Caso o driver de mouse esteja sendo instalado, retire-o, inicialize a máquina e tente novamente a comunicação com o equipamento fiscal.

· Se existe uma placa FAX/MODEM ou uma placa de rede local instalada no micro, verifique com o técnico se a IRQ usada para instalação desta placa foi a IRQ3 ou a IRQ4. Caso afirmativo, esta placa deverá ser reconfigurada para IRQ5 (LPT2) ou outra que esteja disponível, pois a IRQ3 e IRQ4 devem ser usadas para porta serial COM2 e COM1 respectivamente.

· No caso de ser o desenvolvedor do software, verifique nas rotinas de manipulação do device driver se em algum ponto do programa foram realizadas duas operações de abertura (open) do dispositivo FISCNET0 sem que tenha ocorrido uma operação de fechamento (close).


  4.3.1 Exemplo de obtenção do Retorno de um Comando enviado ao Device Driver

No exemplo a seguir, será ilustrado a forma de espera pelo retorno do comando ‘@’ enviado ao device driver. É condição básica que o aplicativo tenha previamente se conectado ao dispositivo FISCNET0. O retorno do comando do device driver ‘@’, que transmitiu a Venda de Item no exemplo do tópico 4.2.2 Exemplo de uso de um Comando do Aplicativo para o Device Driver, é usado como exemplo.

1. Linguagem C



.



.



.



char resposta[50], retorno[3];



char *ptr;



int lidos;



/* Retorno da Transmissao do Comando ‘@’: foi enviado ou nao? */



*resposta = '\0';



lidos = read(hd,resposta,50);



if (lidos) {




for (ptr = resposta; *ptr && *ptr != '@'; ptr++) ;




ptr++;




retorno[0] = *ptr++;




retorno[1] = *ptr;




retorno[2] = '\0';




if (strcmp(retorno,"00"))
/* Caso nao seja "00" */





printf("Erro [%s] ao enviar comando ‘VendaItem’!\n", retorno);




else





printf("Comando enviado ao equipamento fiscal...\n");



}



else




printf("Nao conseguiu ler do dispositivo FISCNET0.\n");



.



.



.

2. Clipper


.



.



.



public resposta, retorno



public lidos



&& Retorno da Transmissao do Comando ‘@’: foi enviado ou nao?



resposta = Space(50)



lidos = fread(hd,@resposta,50)



if lidos > 3




retorno = Substr(resposta,3,2)




if  retorno <> "00"

&& Caso nao seja "00"





? "Erro “+retorno+” ao enviar comando ‘VendaItem’!"




else


&& senão, enviou comando!





? "Comando enviado ao equipamento fiscal..."




endif



else




? "Nao conseguiu ler do dispositivo FISCNET0."



endif



.



.



.

4.4 Desconexão do dispositivo

Assim como o uso de um arquivo, após a utilização do device driver pela aplicação, o dispositivo FISCNET0 deverá ser fechado, ou seja, a aplicação deverá encerrar a conexão. Deve-se utilizar o mesmo comando usado para fechar arquivos.

Exemplo:

1. Linguagem C



.



.



.



close( hd );



.



.



.

2. Clipper



.



.



.



fclose( hd )



.



.



.

5. Seqüência dos Comandos para Transmissão de comandos FiscNET

Este tópico visa esclarecer a seqüência de uso dos comandos do device driver para a completa execução de qualquer comando FiscNET. Referente ao protocolo FiscNET, a rotina de transmissão de um comando é a seguinte:



Desmembrando os itens referente ao software aplicativo, teremos a seguinte seqüência de comandos para o device driver:

	Item
	Seqüência de operações - Device Driver

	1. Transmite Comando
	1.1. Escreve comando ‘@’ – ExecutaComando no dispositvo.

	
	1.2. Lê do dispositivo o retorno do comando ‘@’ para verificar se o comando FiscNET foi transmitido. Neste caso, o campo de retorno <RetornoDD> deve ser ‘00’.

	2. Aguarda Resposta
	2.1. Escreve o comando ‘A’ – Código do Erro FiscNET no dispositivo.

	
	2.2. Lê o dispositivo, obtendo o retorno do comando ‘A’.

	
	2.3. Se o campo de retorno <RetornoDD> obtido em 2.2 for ‘02’ – Retorno Não Pronto, volta para o passo 2.1.

	
	2.4. O código de retorno está disponível a partir da última leitura realizada de 2.1 no campo <ParamsRetornoDD>.

	3. Recebe Resposta
	3.1. Escreve o comando ‘E’ no dispositivo para a obtenção da resposta do equipamento – seção 3 do protocolo FiscNET.

	
	3.2. Se o campo <RetornoDD> obtido em 3.1 for ‘00’, o retorno do comando FiscNET estará disponível no campo <ParamsRetornoDD>.


Exemplo: O item 1 - Transmite Comando, já foi previamente exemplificado neste manual. Seguindo a mesma linha dos exemplos anteriores, o código abaixo contém a implementação do item 2 - Aguarda Resposta. Para o item 3 – Recebe Resposta, o processo é análogo ao demonstrado abaixo.

1. Linguagem C



.



.



.



int ret, sair, i, erro;



/* Obtém resposta do equipamento fiscal */



/* Monta comando ‘A’ para o dd, solicitando cod. de erro: secao 2 do FiscNET */



comando[0] = '\2';

/* CTRL-B */



comando[1] = 'A';

/* 'A' */



comando[2] = '\xd';

/* CR */



comando[3] = '\xa';

/* LF */



comando[4] = '\0';



erro = 0;



sair = 0;



ret = 2;

/* Assume retorno nao_pronto */


do {



/* Escreve o comando no dispositivo */




escritos = write(hd,comando,strlen(comando));




/* Retorno esta disponivel? */




lidos = read(hd, resposta, 50);




resposta[lidos] = '\0';




if (lidos) {





for (ptr = resposta; *ptr && *ptr != 'A'; ptr++) ;





ptr++;





retorno[0] = *ptr++;





retorno[1] = *ptr;





retorno[2] = '\0';





ret = atoi(retorno);





switch (ret) {






case 0:
/* Recebeu resposta do DD */







sair = 1;







break;






case 4:
/* Fora de Linha */







printf("Impres. fora de linha!\n");







sair = erro = 1;







break;






case 5:
/* Comando não implementado */







printf("Comando nao implementado!\n");







sair = erro = 1;







break;






case 6:
/* Erro de sintaxe no comando */







printf("Erro de sintaxe no comando enviado ao dd!\n");







sair = erro = 1;







break;






default:
/* Nao pronto */







/* Somente espera */







break;





} /* switch */




}




else {





printf("Nao conseguiu ler do dispositivo FISCNET0.\n");





sair = 1;





erro = 1;




}



}while(ret == 2 && !sair);



if (!erro) {




for (*resposta='\0', i=0; i<10; i++) resposta[i] = '\0';




read(hd,resposta,10);




printf("Retorno FiscNET secao 2 => %s\n", resposta);




close(hd);




exit(0);



 }



.



.



.

2. Clipper


.



.



.



public ret, sair



&& Obtém resposta do equipamento fiscal



&& Monta comando ‘A’ para o dd, solicitando cod. de erro: secao 2 do FiscNET



comando = Chr(2) + “A” + Chr(13) + Chr(10)



erro = .f.



sair = .f.



ret = 2


&& Assume retorno nao_pronto 


do while ret == 2 .and. !sair



&& Escreve o comando no dispositivo




escritos = fwrite( hd, comando, Len(comando) )




&& Retorno esta disponivel?




resposta = Space(50)




lidos = fread(hd,@resposta,50)




if lidos > 3





retorno = Substr(resposta,3,2)





ret = val(retorno)





Do case






case ret == 0   && Recebeu resposta do DD







&& Recebeu resposta OK.







sair = .t.






case ret == 4   && Fora de Linha







? "Impressora fora de linha!"







sair = .t.







erro = .t.






case ret == 5   && Comando nao implementado







? " Comando nao implementado!"







sair = .t.







erro = .t.






case ret == 6   && Erro de sintaxe no comando







? "Erro de sintaxe no comando enviado ao dd!"







sair = .t.







erro = .t.






otherwise
       && Nao pronto







&& Somente espera





Endcase




else





? "Nao conseguiu ler do dispositivo FISCNET0."





sair = .t.





erro = .t.




endif



enddo



&& Pega resposta da impressora



if !erro




resposta = Space(50)




fread(hd,@resposta,50)




? "Retorno FiscNET secao 2 => "+ ;

subs(strtran(resposta,chr(13)),2,len(resposta)-1)



endif



.



.



.

6. Exemplo de utilização do device driver a partir da linha de comando do DOS

Para utilizar o device driver a partir da linha de comando do DOS deve-se seguir os mesmos passos de escrita de dados em um arquivo texto. Abaixo segue um exemplo do comando de leitura de registrador ‘LeInteiro’.

Exemplo: Transmissão e recepção de dados a partir da linha de comando do DOS.

· Transmissão do comando

C:\> copy con fiscnet0

^B@






[ENTER]

;LeInteiro;NomeInteiro=”COO”


[ENTER]

^Z






[ENTER]

1 arquivo(s) copiado(s)

· Leitura do retorno da transmissão 


C:\> copy fiscnet0 con


^B@00

1 arquivo(s) copiado(s)

· Solicita retorno da execução do comando pela impressora – seção 2


C:\> copy con fiscnet0


^BA



[ENTER]


^Z



[ENTER]


1 arquivo(s) copiado(s)

· Leitura da resposta da impressora


C:\> copy fiscnet0 con


^BA00

0


1 arquivo(s) copiado(s)

· Solicita retorno da execução do comando pela impressora – seção 3


C:\> copy con fiscnet0


^BE



[ENTER]


^Z



[ENTER]


1 arquivo(s) copiado(s)

· Leitura da resposta da impressora


C:\> copy fiscnet0 con


^BE00

ValorInteiro=5


1 arquivo(s) copiado(s)
7. Informações Adicionais sobre o Device Driver

· Valores Padrões do Device Driver

O device driver possui alguns valores que são pré-definidos na sua inicialização, mas podem ser alterados via comandos de configuração. São eles:

	Timeout
	8 segundos

	Identificação Comando – seção 1 FiscNET
	1


Software Aplicativo





Transmite comando


.


.


.


Aguarda resposta


.


.


.


Recebe resposta 





Equipamento Protocolo FiscNET





Recebe comando


.


.


.


Executa


.


.


.


Envia retorno/ resposta sobre a execução
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